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1 Dulezité poznamky

VESKERE CASTI PROTIPOZARNIHO SYSTEMU MOHOU INSTALOVAT POUZE KOMPETENTNI A
ZKUSENE _OSOBY__VYSKOLENE SPOLECNOSTI LST NEBO OSOBAMI POVERENYMI
SPOLECNOSTI LST. NARODNi NORMY, VYHLASKY DOPORUCENI A POSTUPY SPOLECNOSTI
LST MUSI BYT STRIKTNE DODRZOVANY.

Pfi instalaci nebo Upravach protipoZzarniho systému musi byt napajeni systému (napajeci zdroj a
baterie) vypnuto. Pfed zapnutim napajeni musi byt systém zkontrolovan.

Aby protipozarni systém pracoval spravné, musi byt vSechny jeho ¢asti spravné nainstalovany a musi
byt napajeny odpovidajicim napajecim napétim.

VSechna zafizeni musi byt vhodné volena vzhledem k okolnim podminkam.

VSechny pfistroje napajené ze sité musi byt chranény zemnénim. Ochrana izolaci nestaci.

Ochrana MOS obvodl pred statickym vybojem: MOS obvody, které jsou pouzity v Ustfednach fady
BC216, mohou byt zniCeny statickym vybojem. Zmény na zafizeni proto musi byt provadény

zkuSenymi osobami. Staticky naboj lidského téla musi byt odstranén tak, Ze se dana osoba dotyka
uzemnéného predmétu.

Protipozarni systémy musi byt na zaklad & narodnich norem pravideln & udrzovany. Nezbytné
opravy musi byt provad ény okamzit é.

Protipozarni systém musi byt p  fizpasoben jakymkoliv zm &nam chran énych prostor.
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2 Konven €ni technologie

2.1 Zakladni informace

V nasledujici kapitole je popsan zplsob pfipojeni konvenénich hlasi¢u k rozhrani konvencnich hlasici
GIF8-1 a protipozarni Ustfedné fady BC216. VSechny hlasi¢e dané zény jsou zapojeny paralelné,
v poslednim hlasi¢i musi byt zakoncovaci rezistor (Ra, = 5,6kQ). Kazdy hlasi¢ ma normalné otevieny
(NO) kontakt. V okamziku aktivace je rezistor R zapojen do smyc¢ky a klidovy proud se zvysi.

2.1.1 Instalace hlasi €a
Viz. instala¢ni pokyny platné pro dany stat.

2.1.2 Schématicky diagram zapojeni detek €ni zény

@ v N

R R

L% L%

@ I | | |

Rab  zakonc&ovaci rezistor v poslednim hlasici

H Rab
5.6k

2.1.3 Stav zony

Stav zony se ur€uje na zéakladé proudu ve smyéce. Naméfena hodnota je zpracovana mikroradi¢em,
ktery nasledné vyhodnoti stav zony. Nasledujici tabulka znazorfiuje vztah mezi proudem smycky,
resp. odporem smycky a stavem zény, pfi jmenovitém napéti 24V.

Maximalni dovoleny proud hlasi¢em je 3,5mA.

Stav zény Proud smycky nebo
odpor smycky

Normalni  (klidovy) | typicky 3,5mA / 20V

stav

Zkrat <150Q

Rozpojeny obvod <2mA

Poplach > 9mA

2.1.4 Pozadavky na kabelaz

Odpor vodi¢e konvenéni detekéni smycky nesmi byt vétsi nez 50Q. Tato hodnota odpovida vodici o
prifezu 0,5mm? (AWG20) o délce 1400m (vzdalenost posledniho hlasige os ustfedny).

Konvenéni detekéni zonu ve stavu poplachu Ize resetovat odpojenim zony na dobu alespori 10
sekund.
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2.2 Pripojeni tla €itkovych hlasi €l

K protipozarnim Ustfednam fady BC216 Ize pfipoijit tyto tlaitkové hlasice:

Popis | Typ

Tlagitkovy hlasi¢ /Cerveny/standardni | HFM/3/11/xx
Tlagitkovy hlasi¢ /modry/Hausalarm HM/5/11/02/xx
Tlagitkovy hlasi¢ /zluty/Léschanlage | HM/1/11/05/xx
Tlacgitkové hlasice ostatni HM/x/11/xx/xx
Tlagitkovy hlasi¢ /€erveny/standardni | UNI3021C

Honeywell

V kazdém tlacitkovém hlasi¢i je zabudovan poplachovy rezistor (R = 1kQ/0,35W). Do posledniho
tlacitkového hlasi¢e musi byt vioZzen zakoncovaci rezistor (R,, = 5,6kQ). VSechny diody, které nejsou

blize specifikovany, maji typ 1N4004.

2.2.1 P¥ipojeni tla €itkovych hlasi éa

o - _

Rab
B Bk

@ _______

GIF8=1

gjegagag=Ega 0T T BT BT BT B

R R

1k w3 1k

A

]

]

HFM .. HFMY. ..
HIW. HMY ...
Tlagitkowy hlasic Fosledni tladitkovy hldsic

5) OLYMPO

controls
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2.2.2 Pripojeni tla €itkovych hlasi €d s individualnim adresnim mogulem NG58-1

GIF8-1

=
m

R
1K p3
L
L L

HEM...

0T B BT B BT B

HMY....

Tlagitkovy hlasié

Rab
5,6k
—
NG58-1
ot
UL_l |_21_| 3] 4] |_5|_| 6]
X i
N T HFMY
HIMY_

Fosledni tladitkowy hldsic

2.2.3 Pripojeni tla €itkovych hlasi €l se spole énym adresnim modulem NG58-1

GIF8-

[

(o

1

=] B B ]
1k )

]

HFMY ..
HM/ ..

Tlagitkovy hlasic

10

1

R B
1k >3

]

HFMY....
HMY....

Fosledni tladitkowy hlasié

5) OLYMPO
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2.3 Pripojeni automatickych hlasi  €u

2.3.1 Automatické hlasi €e fady 100 / System sensor
K protipozarni Ustfedné Ize s pouzitim patice B401RM pfipojit nize uvedené hlasice. V patici hlasice je
mezi svorkami 4 a 5 zapojen poplachovy rezistor R = 1kQ.

Popis Typ max. pocet na jednu
z6nu
loniza¢ni koufovy hlasi¢ | 1151E 32

loniza¢ni koufovy hlasi¢ | 1151EIS *) 32
pro bezpecna prostredi
Opticky koufovy hlasi¢ 2151E 32
Teplotni hlasi¢ tfidy A1IR | 5451E 32

*) bezpecénostni bariéra ES58-2

2.3.1.1 Uprava vodi&u pro patici B401M

Z vodicl odstrarite izolaci v délce nutné pro spravné upevnéni vodi€d do svorkovnice. Poplachovy
rezistor R = 1kQ musi byt zapojen mezi svorky 4 a 5.

2.3.1.2 Pripojeni hlasicu

Rab
5,6k
[La] -- -e-- N
GIFB-1
i
[RIETETE [TRIEIETE [RIETETE
1K 1K 1K
AL LA/ N L/ Nl [ //
Fada 100 Posledni hldsié

5) OLYMPO

controls
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2.3.1.3 Pripojeni hlasi¢a s adresnim modulem NG58-1

Rab
56K

[lLapb——r ———-- --- 1+
[T}

GIF8-1 e
2 | L ‘
NRIBIETE I RIETETE RIEIETE
1k 1k 1k
Rada 100 Pasledni hlasié
rt SW rt SW
MNG5E-1 MNGEE-1
Adresni modul pro Adresni modul pro
jeden hlasic wvice hlasicl

Pokud je adresni modul pfipojen k vice nez jednomu hlasici, bude tento modul aktivovan poplachem a
bude indikovat adresu detekéni oblasti.

2.3.1.4 Pfipojeni hlasi¢u se vzdalenym indikatorem PA58-1

Rab
5.6k
[La| ——— —
m N
[E] [0 R I R N N I e O _
% | o
[RIEIETE [ RIRIRE [RIRIETE
1K 1k 1K
Rada 100 1k Tk Fosledni hlasic

] -

S %

PASE-1 PASE-1
Wzdaleny indikator Wzdaleny indikatar
pro jeden hlasic pro vice hlasicd

5) OLYMPO

controls

12



Honeywell

2.3.1.5 Pripojeni hlasi¢u se vzdalenym indikatorem PA58-1 a adresnim modulem NG58-1

Rab
5.6k
[La] e e = i =
o o
(] [/ R A N A A I e e .
oY o
RIETET [RIEIETE
1k 1k
Posledni hlasic
- | —_
i) @
PARS-1 PARB-1
rt bn [sw
NG&E-1

Pokud je adresni modul pfipojen k vice nez jednomu hlasici, bude tento modul aktivovan poplachem a
bude indikovat adresu detekéni oblasti.

5) OLYMPO

controls
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2.3.2 Automatické hlasi €e fady 300 / System Sensor
K protipozarni Ustfedné Ize s pouzitim patice B401RM pfipojit nize uvedené hlasice. V patici hlasice je
mezi svorkami 4 a 5 zapojen poplachovy rezistor R = 1kQ.

VSechny hlasi¢e fady 300 dodavané spolec¢nosti Labor Strauss odpovidaji posledni verzi.
K protipozarnim ustfednam fady BC216 (GIF8-1) Ize proto pfipojit nasledujici podty hlasica:

Popis Typ max. pocet na jednu
zénu

Opticky koufovy hlasi¢ 2351E 32

Opticko - teplotni koufovy | 2351TEM 32

hlasic¢

Teplotni max hlasi¢ 4351E 32

Teplotni hlasi¢ tridy A1R 5351E 32

Z toho davodu plati tyto informace pouze pro hlasi¢e verze 82xxxx nebo vysSi (viz. nalepka na spodni
strané hlasice)

P

MODEL 2351E
FHOTOS, EXTRIC SMOKE LETS

B2KHK

e ST
; FCRAER&R AETLRN [
TORINETALLATION,  PITTaAY TESKBLOCICA S p i
NANTENANCE, AHD WA CABSTO 16

JLOECTOR RATINGS 3947 TR EETE, ITALY

BTy

n

2.3.2.1 Uprava vodi¢u pro patici B401M

Z vodiCl odstrarite izolaci v délce nutné pro spravné upevnéni vodi¢l do svorkovnice. Poplachovy
rezistor R = 1kQ musi byt zapojen mezi svorky 4 a 5.

5) OLYMPO

controls
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2.3.1.2 Pripojeni hlasicu

TRIEETE

1k

2.3.2.3 Pripojeni hlasi¢u s adresnim modulem NG58-1

o— ———— ——
o —————— —
5 Bk
AN — | \N— \N—
B EL G [H[2]3][4]E [[2][3]14](5
1k 1K 1k
Fada 300 Paosledni hlasic
aW rt SW rt SW rt
MNG58-1 MNGE5E-1 MNGE58-1
Adresni madul Adresni modul Adresni modul

5) OLYMPO

controls
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2.3.2.4 PFipojeni hlasi¢l se vzdalenym indikatorem PA58-1

GIFB-1 - ——
Rab
F N 5,6k
:|_\ S S ===
[TE2IRIETE TRIEIETE MERIETE
1k 1K 1k
Fada 300 Posledni hlasic

i L

S S

PASE-1 PASE-1
“zdaleny indikatar “zdaleny indikatar
pra jeden hlasié pro wice hlasiél

2.3.2.5 Pripojeni hlasi¢u se vzdalenym indikatorem PA58-1 a adresnim modulem NG58-1

E — ————
@ —_ e

GIF8-1 N
Rab
S 5,6k
L\ AL/ v
[EETETE TTEIERIE [TEETEE
1k 1k 1k
Rarla 300 Posledni higsié
sW| [rt
sw| |bn |t NG58-1
NGEE-1 Adresni modul
+ -
@ Adresni madul | -
. - -
PASS @ ‘zdaleny indikator
“Wzdaleny indikatar 't pro wice hldsil
pro jeden hldsic PASE-1

5) OLYMPO

controls
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2.3.2.6 Pripojeni hlasi¢a s displejem zény S300ZDU

Honeywell

Displej z6ny S300ZDU se pfipojuje mezi Gstfednu a prvni hlasi¢. Ke kazdé konvenéni lince se
pFipojuje samostatny displej zony.

GIFB=1

Lobrazovaci jednotka

[
(o) [

A] 5300200
E] F—
C]
o] [E
| I Y Sy ra
— MTRTRIETE MRIETRE
@ 1K '
PASE-1 \} V. J i/
wWzdaleny indikator Fada 300 Posledni hlasic

pro jeden hldsic

2.3.2.7 Pripojeni releovych patic

GIFE-1

[
m

Rab
b, Bk

TRTRTETE]

qiiif 3

TRIETREIET TRIE
g

\

o |

4

Rada 300
releova patice B324RL

—

+

.

PASE-1

Yedaleny indikator
pro jeden hlasic

N

4

Posgledni hlasic

Vzhledem k tolerancim hodnot parametrd soucastek releové zakladny B324RL nelze funkci
prepinaciho kontaktu patice zarudit, je-li napajeci napéti Ustfedny menSi nez 24V DC. Pfi pfipojeni

releové patice na Ustfednu fady BC216 nesmi v pfipadé dvouvodiCové technologie dojit ke zméné
jmenovitého okamziku pfepinani.

17
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2.3.3 Automatické hlasi €e fady ECO1000 / System Sensor
K protipozarni Ustfedné Ize s pouzitim patice ECO1000 BR1000 pfipojit nize uvedené hlasice. V patici
hlasice je mezi svorkami 4 a 5 zapojen poplachovy rezistor R = 1kQ.

verzi. K protipozarnim Ustfednam fady BC216 (GIF8-1) Ize proto pFipojit nasledujici pocty

@ VSechny hlasi¢e fady ECO1000 dodavané spolecnosti Labor Strauss odpovidaji posledni
hlasica:

Popis Typ max. pocet na jednu
zénu

Opticky koufovy hlasi¢ EC01003 32

Opticko - teplotni koufovy | ECO1002 32

hlasic¢

Teplotni max hlasi¢ ECO1005T | 32

Teplotni hlasi¢ tfidy A1R ECO1005 32

Z toho davodu plati tyto informace pouze pro hlasi¢e verze 82xxxx nebo vysSi (viz. nalepka na spodni
strané hlasice)

@3@

ECOM03E Fhatonleckrin Smalin Datedlor

8200

2.3.3.1 Uprava vodi¢u pro patici ECO1000 BR1000

Z vodiCl odstrarite izolaci v délce nutné pro spravné upevnéni vodi¢l do svorkovnice. Poplachovy
rezistor R = 1kQ musi byt zapojen mezi svorky 4 a 5.

2.3.3.2 Pripojeni hlasicu

E ————
@ ———

GIF&=1 Rab
56K
I
TR Bja)E
1k 1k
Rada ECO1000 Fosledni hlasid

5) OLYMPO

controls
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2.3.3.3 Pripojeni hlasi¢a s adresnim modulem NG58-1

GlIF8-1

Honeywell

[a
m

Rab
5 Bk
N [ i P | i [
[RIEIRTE [TRIETRETE RIENETE
1k 1k 1k
Rada ECOI000 Posledni hlasid
rt SW rt SW rt SW
NG55-1 NGEEE-1 ME58-1

Adresni modul

Adresni modul

2.3.3.4 Pripojeni hlasi¢l se vzdalenym indikatorem PA58-1

Adresni modul

Rab
GIFB-1 5.6k
) | rad + % Pl
ILIIEI%EJ 213 1]l ]3]
1K 1k Tk
Bada ECOM000 FPosledni hlasic
: P + - + - . T
wzdaleny indikator @ @ Wzdaleny indikatar
pro jeden hlasié pro wice hldsicn
PALE-1 PASE-1

5) OLYMPO

controls
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2.3.3.5 Pripojeni hlasi¢l se vzdalenym indikatorem PA58-1 a adresnim modulem NG58-1

IE ...... ——-

@ ...... _ _—
Rab
GIF8-1 5,6k

Y [ + [
[RIETTE DiEB|aE RIBTETE
1k 1k 1k
N LS NN L/ NS
Bada ECO1000 Fosledni hlasic
rt SW
i Ton |; NG58-1
NG58-1 Adresni modul
Adresni modul [
vzdaleny indikator | ¥ 4 T | vzdaleny indikétar
pro jeden hlasic @ @ pro vice hlésih
PASE-1 PASS-1
2.3.3.6 Pripojena releové patice
Rab
GIF8=1 5 6k
L21B]als] ]2 L 2113]14]l5] Uf 2 \
i L S N L/
Fada ECOMo00 FPosledni hlasic
Releova patice ECOV000EREL24L

T | vzddleny indikatar
pra jeden hlasic

PASS-1

Vzhledem k tolerancim hodnot parametrd soucéstek releové zakladny B324RL nelze funkci
prepinaciho kontaktu patice zarucit, je-li napajeci napéti Ustfedny mensSi nez 24V DC. Pfi pfipojeni
releové patice na Ustfednu fady BC216 nesmi v pfipadé dvouvodiCové technologie dojit ke zméné
jmenovitého okamziku prepinani.

5) OLYMPO

controls
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2.3.4 Pripojeni vzduchotechnickych hlasi  ¢a DH400-E

“zduchotechnicky hlasié
DH400-E

prerusit propajku J1

[1][2][3][4][s][6][7][8]
]

@
[o—

GIF8-1

“Wrzduchotechnicky hlasié
DH400-E

prerugit propojku J1

[R]RE]E17 ][]

| \

1k

+ -
Wzdaleny indikatar
pra jeden hlasié

PA58-1

“Wzduchotechnicky hlasié
DH400-E

Posledni hlasié

pferugit propajku J1

[1][2][3][4][s]6][7][8]

|
Rab
5.6k

+ - rt bn |sw

vzdalang indikstor @
pro jeden hlasid NG558-1
PA58-1

Spolec¢né s krabici vzduchotechnického hlasice Ize pouzit jen hlasi¢ 2151E.

5) OLYMPO

controls
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2.4 Hlasi €e do prost fedi s nebezpe ¢im vybuchu

V ramci protipozarnich systému fady BC216 se

e Bezpecnostni bariéra ES58-2 (elektricky izolovana)
pouziva pro oddéleni hlasi¢u v prostfedich s nebezpedim vybuchu od hlasiéu, které v prostredich
s nebezpecim vybuchu nejsou.

Nasledujici automatické hlasiCe jsou specialné navrZzeny pro automatickou detekci v prostfedich
s nebezpeéim vybuchu:

» lonizaéni hlasi¢ /100/IM/EX 1151EIS

e Opticky hlasi¢ SLR-E-IS

« Plamenny hlasi¢ UV-04.EX.

Vzhledem ktomu, Ze obvody v prostifedi s nebezpeCim vybuchu a obvody mimo prostory
s nebezpe€im vybuchu jsou oddéleny, neni tfeba pouzivat zemnici vodi€. Na Ustfedné pak musi byt
vypnuta funkce kontroly uzemnéni. Mozné aniky proudd na zem budou okamzité detekovany na
Ustfedné jako porucha.

Poznadmka : K obvodum v prostfedi s nebezpe&im vybuchu oddélenym bezpeénostni bariérou ES58-2
nelze pfipojit adresni modul NG58-1 (identifikace hlasice).

Maximalni pocet ioniza¢nich hlasi¢t 115EIS 20

Maximalni pocet optickych hlasiéu SLR-E-IS 20

Maximalni pocet plamenny hlasi¢l 115EIS 3

maximalni kapacitance kabelu IIA (11B) 880nF (330nF)
maximalni induktance kabelu 1A (1IB) 33,6mH (12,6mH)
maximalni pomér induktance/rezistance I1A (11B) | 440uH/Q (165)
PFipojeni vzdaleného indikatoru PA58-1 je mozné
Identifikace hlasi¢e (adresni modul NG58-1) neni mozné
Poruchu zemnéni Ize indikovat na Ustfedné ano

Rozmér ES58-2 (S x v x h) 120 x 160 x 90 mm

V ramci jedné zony mohou byt kombinovany hlasie v prostfedi s nebezpecim vybuchu a hlasi¢e
mimo prostfedi s nebezpedim vybuchu.

Bezpecnostni bariéra musi byt vzdy nainstalovana mimo prostfedi s nebezpec¢im vybuchu.

5) OLYMPO

controls
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2.4.1 lonizaéni hlasi ¢ 1151EIS

Prostfedi bez Prostfedim = nebezpéim

Posledni hlasi¢

; Rab
: 5.6k
! -+
[La] 1] [ o
[Lo 2 ZH+—
ES56-2
GIFB-1 :
; \ [/
L[2][3]]4]]= N EEEE L1[2][3]]4]]5
1k 1k 1K
Rada 100 : 151EIS M51EIS
: O T
PASS-1 PAGS-1

nebezpedi vibuchu 1+ wybuchu

Poznamka : Zapojeni hlasi¢t v prostfedi s nebezpecim vybuchu a zapojeni hlasi€d mimo prostfedi

s nebezpecim vybuchu se lisi!

23
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2.4.2 Opticky hlasi & SLR-E-IS
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controls

5) OLYMPO
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2.4.3 Plamenny hlasi € UV-04.EX

2.4.3.1 Poznamky

« Maximalné 3 hlasi¢e na jednu detekéni zénu

« Nutno pouzit stinény kabel

« Stinéni je na strané Ustfedny pfipojeno k zemnici svorce

* Kryt hlasi¢e je uzemnén

e Zabudovany zakoncovaci rezistor je v pfipadé potfeby mozno zaménit za rezistor R = 5,6kQ

2.4.3.2 Nastaveni
Hlasi¢ Ize nastavenim DIP pFepinacu pfizptsobit rGznym aplikacim. HIasi€¢ spolupracuje s Ustfednou
fady BC216 pouze v pfipadé, kdy je DIP prepina¢ 2 v poloze ON.

2.4.3.3 Pripojeni hlasice

i
1
i plamenny hlasic
BC216-x E Uv-04.EX
1
; MEREIEEE [ T
! -
e — : ; kryt hlasice
IE i i [ i I \] jeyuzemnén
A |_ J [
[Lo) 12] P2 o
1
ES58-2 N
GIFg=1 I
| i LA
L :
= i
....................... L !
nanii 5 sth i lamenny hlasic
stingni je na strané dstfedny I P ¥
spojena e zemi E L-04.EX
1
]
; maElaiaes g pl
i -
1
i
1
i
N
[ RV
i
|
;
i plamenny hlasic
i L-04 EX
1
1
i (R[] | 1
E | L] =
i
1
1

Posledni hlasié
Prostiedi bez ! Prostfedi s nebezpedim
nebezpedi vibuchu § #fbuchu

5) OLYMPO

controls
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2.5 Pripojeni specialnich hlasi ¢

2.5.1 plamenny hlasi ¢ NFD-68-P

2.5.1.1 Poznamky

Dodrzujte spravnou polaritu

Drive nez zacnete provadét zkousku izolace detekéni zény, odpojte z patic vSechny hlasice
Kdyz hlasi¢e vkladate do patic, zkontrolujte, zda jsou ve spravné pozici.

Hlasi¢e neni moZno identifikovat (pfipojenim adresniho modulu) ani k nim neni mozno pfipojit
vzdalené indikatory PA58-1.

V jedné detekeni z6né muze byt maximalné 5 plamennych hlasi¢t NFD-69-P.

HlasiCe a patice maji rlizna znaceni (viz. nasledujici nakres).

2.5.1.2 PFipojeni hlasica

Fatice hlasice

[5] [1] [6] [3]
L]

P C C L
Hlgsi#
MFD-G8-P
[ —
Rab
GIF8-1 56K

T ERORGRE T E

NFD-68-F MFD-68-P NFD-68-F

Posledni hlasic

5) OLYMPO

controls
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2.5.2 Lineérni teplotni detek €ni systém ADW511

2.5.2.1 Poznamky

Maximalné 3 hlasice na detekéni z6nu

Vénujte pozornost spotfebé hlasi¢l a v pfipadé potfeby pouZijte samostatny napajeci zdroj,
protoze vystupni proud Ustfedny je omezen.

Dodrzujte platné narodni normy vztahujici se k pouziti napéajecich zdroja.

5) OLYMPO

controls
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2.5.2.2 Zapojeni

Hlasic & 1
TRANSSAFE
ADWST1
----------------------- ) +240
[T —
BC216-x (5] [eGHD
3H Mapéjeni
4
24V -
+EXT1| 3 5
% Feset
GHD | 4 |—
H 1D|—|
NTEZ16=1 m ik ElﬁT Foplach
11}
]
15] Paorucha
e
[Laf—
[L] Hidsi & 2
GIFg-1 TRANSSAFE
ADMS1
+24V
1 fe——
:|_| GMD
(2 H .
5 H Mapajeni
4
H
5] Reset
[ 1CI|—|
2k E_‘T Poplach
[11]
Ean
15 FPorucha
14
bommmmmmmmmmmmmmm s Higsic & 3
. R - . TRANSSAFE
“olitelna €ast: pfipojeni adresniho modulu NG58-1 ADAVET1
+240
MNGSE-1 g GND
H Mapajeni
a
Rab =] Feset
sek |E]
* :I—lDI—l
R 1k %3 Paplach
“WEachny kontakty jsou beznap&tove |_1|
13}
|_ 15 | Forucha
Rab musi byt umistén v poslednim hldsigi P2

5) OLYMPO

controls
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2.5.3 Lineérni teplotni detek €ni systém LHD4

2.5.3.1 Pfipojeni ke konvenéni lince

Honeywell

Hiasié & 3.
Alarmine 7] -
(8]
----------------------- ] ]2 PAeEA
GND
BC216x — Yzddleng
Mapajeni " indikator
T2
sexT[3 2V % L
GND [ 4 |— 5] g
— G
NTB216-1 Rk 23— Foplach
21} . .
Snimaci
17— . kabel
19 Foruchowy
%D kontakt
18
[Laj—
Hlasit ¢. 2.
GIF8-1 Alamline 7] +
v | @
1 +24v
[+ ] -
M —  GND e
[ — MNandieni Wzdaleny
7] hal " indikator
a EY i
4 E it
) (5]
Si1 W
1A ~|5 — i) | (6]
w24y | & R 1k j_\rPuplach
= 1] Snirnaci
oNn | 7 - 17! A kahel
7 "j | Paruchowy
fizeni [ g |— %3 kontakt
18
MQZ1000-1 |
Lemmmmmmmmmmm e R
1rrni 1
T Hlasié & 3.
. , Alamiine 7] +
Yaolitelné éast: pfipojeni adresniho modulu MNGSE-1 LHIDA =] @
[]
24
— e L
_________________ - P vzdaleny
i 1 Mapajeni L
=W it LHD4 indikator
' E or
R 1K Foplach Rab ] WS
5, Bk E z
- 7] &
R ! K j—IP e (€]
Yaechny kontakly jsou beznampétové %D oplac
Snirnaci
|_E ) kabel
|_19 | Poruchawi
Rab musi byt vioZzen do posledniho hlasice %3 kontakt
¥

5) OLYMPO
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2.5.4 P¥ipojeni kou fového nasavaciho systému Titanus PRO SENS

2.5.4.1 Zapojeni systému

|
BC216-x
NG58-1
+EXT1[ 3]
sW r Titanus PRO-SENS
GND | 4
1 [ 1] | X6
NTB216-1 Rik = Paplach 1
_EIJ
C 4]+ —
R 1k 5 externi indikatar 1
5]-
|—E| +Reset
IE | 7] -Reset
@ [ 5] +24V
| 9] GND
GIF8-1 [ 1] X7
2]
3]
4]
5]
6]
Rab 7]
:IE"EK %3 Parucha
WEechny kontakty jsou beznapétové
MQZ1000=1

5) OLYMPO
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2.5.6 Zapojeni kou Ffového nasavaciho systému — kryt hldsi ¢e MB2 — C11

BC216-x
+ExTi[ 3 P2
GHD | 4 |—
NTB216-1
MBZ-C11
— ”ﬁ
Eu 2} | Foplach
@ LTI E
R 1k Fak R
GIFe-1 =6k %5 b Poruchowy
B — | kontakt
i
Iij +24Y
{1 (8] GND
L E
=1
4
15
6
SR 7
— E Véechny kontakty jsou heznapét'ove
QL 1000=1
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2.5.7.1 Pfipojeni adresniho modulu

| MEEE-T | Fremmemememe e e
Titanus 3000

| Poplach 3
1 ihlavni poplack)
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controls
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2.5.8.1 Pripojeni adresniho modulu

Yolitelna éast pfipojeni adresnibho modulu MNGSS-1

NG5E-1

5) OLYMPO
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2.5.9 Plamenné hlasi ¢e UV-03

2.5.9.1 Poznamky

e Maximélné 3 hlasi¢e na jednu zénu

« Nutno pouzit stinény kabel

« Stinéni je na strané Gstfedny uzemnéno
* Kryt hlasi¢e je uzemnén.

2.5.9.2 Nastaveni
Hlasi¢ Ize nastavenim DIP prepinacl pfizpusobit riznym aplikacim. Hlasi¢ spolupracuje s Ustfednou
fady BC216 spravné pouze v pfipadé, kdy je DIP pfepinac¢ 4 v poloze ON a DIP prepinac 6 je v poloze

OFF.
Zpozdéni poplachu Ize nastavit pomoci pfepinacu 1 a 2 dle nasledujici tabulky:
Pfepinac¢ 1 | Pfepina¢ 2 | Zpozdéni
poplachu
OFF OFF 200ms
OFF ON 4s
ON OFF 2s
ON ON 6s

5) OLYMPO

controls
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2.5.9.3 Pripojeni hlasicu

BC216-x Flamenny hlasié Kyt hlaside
L-03 je uzemnén

(ITIEI?IEI L

P =
= — [
(o5 —
GlIFg=1 A
L Y
_______________________ 1
Stinéni je na strané ustfedny uzemnéna Plamenny hlasic

L4-03

[1] 2] [3] [4] 1
1 =

Plamenng hlasig Posledni hlasic
W03

NENE N
( =

Rab
5,6k
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2.5.10 Plamenné hlasi ¢e IR-10

2.5.10.1 Poznamky

e Maximalné 3 hlasi¢e na jednu zénu

« Nutno pouzit stinény kabel

« Stinéni je na strané Gstfedny uzemnéno
* Kryt hlasi¢e je uzemnén.

2.5.10.2 Nastaveni

Hlasi¢ Ize nastavenim DIP prepinacl pFizpusobit riznym aplikacim. Hlasi¢ spolupracuje s Ustfednou
fady BC216 spravné pouze v pfipadé, kdy je DIP pfepina¢ 3 v poloze ON a DIP pfepinac 4 je v poloze
OFF.

Zpozdéni poplachu Ize nastavit pomoci pfepinaci 1 a 2 dle nasledujici tabulky:

PfepinaC¢ 1 | Pfepina¢ 2 | Zpozdéni
poplachu

OFF OFF 12s

OFF ON 6s

ON ON 3s

Poznamka: Za urcitych svételnych podminek (napfiklad pfi rozsvéceni neonového svétla) muze dojit
ke vzniku faleSnych podminek. Tuto skuteénost musite brat do Gvahy pfi nastavovani zpozdéni.

5] OLYM
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2.5.10.3 Pfipojeni hlasic

Honeywell

Flamenny hlasié
IR-10

[1]__[]

Kryt hlasice
e uzemnen

L

7

GlIF8=1

Stinéni je na strané dstfedny uzemnéno

Flamenny hlasié
IR-10

1

[Pl
[

||I—

Flarmenny hlasid
IR-10

[1]__ D]

Posledni hlasi¢

[

Rab
5,6k

5) OLYMPO
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2.5.11 Teplotni hlasi € SWM-1KL

2.5.11.1 Poznamky

Maximalni pocet hlasi¢t na jednu z6nu neni omezen, protoze hlasi¢e obsahuji teplotni NO kontakt
(bimetalovy pasek). Klidovy proud hléasi¢em je proto roven nule.

2.5.11.2 PFipojeni hlasica

IE —————
m
Rab
GIF8-1 5Bk
[
[ TGIETEE] ATEIEILTETE]
SWM-1KL SWIM-1KL
S L 77 177

@ +® - it bn |sw
NGSE-1

PASS-1 PASE-1

Posledni hlasic

2.5.11.3 P¥ipojeni verze pro 150C

Teplotni hlasi¢ SWM-1KL/150 obsahuje pouze teplotni kontakt. Poplachovy rezistor a vzdaleny
indikator se pfipojuji zvlast.

[La] ——-
o
H Rab
GIF8-1 5.6k
R
R
1 K[J : k[’]
ra / N
1] 2] 1] 2]
SWIM-1KL/150 SWM-TKL/150
T
|
—

@ +® - iy bn [sw
NGEE-1

PASE-1 PASE-1

Posledni hlasic
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2.5.12 Lineérni kou fovy hlasi ¢ 6424
Koncové jednotka AV6424-1 se pouzivéa pro pfipojeni koufového hlasice 6424.

2.5.12.1 Nastaveni propojek

O

Fasledni hlasié AVBA24-1

JP1g he
g ano

z
chybova detekéni zana

Fosledni hlasié
O

Q

Propojka JP1 musi byt v posledni koncové jednotce nastavena do polohy ,Posledni hlsi¢ — ano“. U
vSech ostatnich koncovych jednotek musi byt propojka nastavena do polohy ,Posledni hlasi¢ — ne*
(vychozi nastaveni).

Propojka JP2 urCuje, zda se kromé poplachové zény pouziva také chybova detekéni zéna. Pokud se
chybova detekéni zéna pouziva, pak nastavte propojku JP2 posledni koncové jednotky do polohy ,s
chybovou detekéni zénou“. Jinak ponechte propojku JP2 v poloze ,bez chybové detekéni zony*
(vychozi nastaveni). U vSech ostatnich koncovych jednotek nema nastaveni propojky JP2 zadny vliv.

2.5.12.2 Zapojeni vysilace a pfijimace

ANVBA24-1 Piijirmat Wysilad
rtws G424 G424
Mapajeni wysilace / piijimace I% e
T ... . [E}—wsvio
napétova zpétna vazba z phijimace 6 bn o ______ bl
Reset [17] de an ______ an
qr
18
poplachovy kontakt % vio /
Wage
poruchowy kontakt % wsrt /
22—
23]
rt |bl1 W
NG58-1

5) OLYMPO
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2.5.12.3 Pripojeni koncové jednotky bez chybové detekéni zony

BC216-x

+24%

preni kancova jednotka

AVE424-1

+EXT1[ 3 ]
GND [ 4 |

NTB216-1

UPOZORMENI: svorky 5 a9 prnl jednotky musf byt spojeny

!
,|7"rel1

EIEIEIIEIE-FIL":IIE’JLLEI*-‘L?MH

posledni koncova jednotka

AVE424-1

%@H

kJr—u
il

SEEBERRE

5) OLYMPO
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2.5.12.4 Pripojeni koncové jednotky s chybovou detekéni z6nou

preni koncova jednotka

AvB424-1

BC216-x
+ExT1[3 |2 1]
2]
- | L=
GND [ 4 =
NTB216-1 poplachova detekeni zdna %
=k
6]
1 Arell
T
IE chybova detekéni zdna E_
9]
[ 0
E
[La 2
[
GIF8«1

posledni koncova jednotka

AVB424-1

LUﬂL‘hﬂHLﬂLMJL—j

Arel

5.6k

PR
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2.5.13 Lineérni kou fovy hlasi € Fireray 2000

2.5.13.1 Pfipojeni ke konvenéni lince

Higsid & 1
Fireray 2000 T
""""""""""""" 1 e E +24V L o
BC21A-x . —\3 GND Mapdajeni Wysilad
Phijimae
+ExT1 3 Y [ ] - Externi reset I I
GND | 4 — |
- — o Rx—"
Rk f=or Panlach ge
NTBZ216-1 - COM aplach [Rx T
N/C 0VRx
N/C |
COM Porucha
N/O
-~ H
[
Lb i i Hldgic &, 2
GIF8-1 | |
Fireray 2000 I" - I
24V 0
y — GND_ Napéjeni Wysilad
- T
2
\_I_': Phjimac
3 ] -Externi reset I I
4
i1 |
1all 2] CHEO +— g
+24v | | 5] COM Paoplach [Rx -
o — NG OVRxX
MO 7| e}
. COM |F'|:|rucha
fizeni E_ L
N/O
MOZ 0001 L
[ ]
[ ]
bmmmmmmmmmmm o i Hlasit &. 3
“alitelna East: piipojeni adresniho moduly NGSE-1 i
awvzdaleného indikatoru PASE-1 | |
Fireray 2000 I+ I
+24V
NG58-1 = o Mapdjeni Vysilad
oMo y
swbn
Fijimac
Rab ] - Extemni reset I I
5.6k
]
[ HND |—| [FVRH
R 1k COM Poplach [Rx ?:T
|— N/C O0VRx
LEI—|
Rab musi bit umistdn v poslednim hlasié COM Farucha
N/
Wiechny kontakty jsou beznapétove

Poznamka: Uvedenou konvenéni linku Ize pouZit pouze bez [ifitefim storage.
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2.6 Kédovani adresniho modulu NG58-1

Adresni modul NG58-1 umoznuje spole¢né s Ustfednou fady BC216 a rozhranim pro pfipojeni
konvenc¢nich hlasi¢d GIF8-1 pfesnou identifikaci hlasi€d ve stavu poplachu. Pocet hlasic¢t ve stavu
poplachu je zobrazen pomoci tfi &isel na Gstfedn&. Cislo, které ma byt zobrazeno musi byt nejdfive
nastaveno (kddovano) na adresnim modulu. Lze nastavit €isla v rozmezi 0 az 63.

Poznamka: Adresa hlasi¢e musi byt v Ustfedné nastavena na hodnotu ,binary* (menu ,Global
settings®).

Cislo se nastavuje prerusenim pfislusnych adresnich propojek. Jednotlivym propojkdm odpovidaiji
v zavislosti na jejich poradi nasledujici hodnoty:

Binarni kédovani: 1,2,4,8,16 a 32

Priklad: ¢islo 25

Binarni kodovani: 25=16 + 8 + 1 --> preruSeny budou propojky s hodnotami 16, 8 a 1.
Priklad: ¢islo 12

Binarni kédovani: 12 =8 + 4 --> preruSeny budou propojky s hodnotami 8 a 4.

yodice

=_7
adhesni propoiky f——9
e {‘ Ir‘I Ir‘I

g
i
4 21

—
—
[

hinarné: 32 15 2

Adresni modul NG58-1
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3 Technologie ADM

3.1 Z&kladni informace

V nasledujici kapitole je popsan zpusob pFipojeni zafizeni k rozrani smycky LIF64-1 a k Ustfedné fady
BC216. Vtomto dokumentu je popsano pfipojeni zafizeni pouze z technologického hlediska na
zakladé elektrotechnickych vlastnosti jednotlivych zafizeni. Normy a vyhlasky, které je nutno dodrzet,
aby byla zajiSténa schopnost protipozarni ochrany, nebyly brany do Gvahy. Tyto normy a vyhlasky se
v jednotlivych statech liSi a z toho ddvodu nejsou v tomto dokumentu obsazeny.

Chtéli bychom zvlaSt upozornit na skutecnost, Ze zejména v oblasti bezpe¢nostnich systém(, jsou
technické moznosti drasticky omezeny specifickymi vyhlaSkami. Je dilezité, abyste se stémi to
vyhlaSkami seznamili jesSté pred projektovanim systému, jeho instalaci a montazi. V pfipadé
pochybnosti se obratte na kompetentni organy. Samoziejmé jsme Vam také k dispozici.

3.2 Rady pro projektovani

Rozhrani smy¢ky LIF64-1 je navrzeno tak, aby umoznovalo pfipojeni smy¢ky s maximéalné 99 hlasici a
99 moduly fady 200. VSechny hlasice a moduly smy¢ky jsou na dvouvodi¢ovou linku pfipojeny
paralelné. Cely systém miiZze byt zapojen do smycek, do vétvi nebo do jejich kombinace(viz. pfiklady
na strané 90, kapitola 3.14: ,Pfiklady zapojeni detekénich obvodd®). Smycka nesmi byt pfipojena
k jiné smycce, jako otevieny obvod neblude detekovana. Zapojeni do hvézdy je mozno realizovat
v ramci detekéni zény.

VloZzenim oddélovacich obvodl ISM1-2 mezi detekéni zény chrani detekéni zéonu pred ruSenim
v pfipadé zkratu jiné zony.

3.3 Pouziti odd élovacich modul

Upozorn éni: VSechny uvedené informace o modulu ISM1-2 se vztahuji na vyrobky se sériovym
Cislem xxx6584.

Pocet oddélovacli na smycce je omezen maximalni moznou hodnotou ohmického odporu (0,3
Q/prvek), ktera ma vliv na maximalni délku smycky.

V nasledujici tabulce je uveden maximalni pocet oddélovaclu vzhledem k délce smycky tvorené
vodiéem o prfezu 0,5mm?>.

Oddélovac (poc¢et) | Délka smycky (m)
9 1400
20 1316
30 1274
40 1232
50 1190
60 1148
66 1120
70 1106
80 1064
90 1022
100 980

Absolutni maximum oddélovac¢u je 100 na smycku.
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Vliv oddélovacu na délku smycky Ize kompenzovat pouzitim vodic¢e s vétSim prifezem (vice nez
0,5mm? (AWG20)).

3.3.1 Poznamky k ISM1-2, tla éitkovym hlasi éam, modul am Fady 200 (M2xxE) a B524IEFT-1

Pocet prvkd, které mohou byt nainstalovdny mezi dva oddélovaci moduly, tlacitkové hlésice
s integrovanym oddélovacem nebo patice B524IEFT-1, je omezen. RGzné prvky (hlasi¢e / moduly)
maiji rizné zatizeni (viz. nasledujici tabulka). Celkové zatizeni nesmi prekrocit hodnotu 32.

Hlasi ¢ / modul Zatizeni
Standardni hlasi¢ v patici B501.: 1
1251E, ND2251EM, 5251EM, 7251, 2251 TEM
Linearni koufovy hlasi¢ 6200 32
Tlacgitkové hlasice 1
Standardni hlasi¢e 1
M210E, M220E, M221E, M201E, M500ME “, M500CHE,
M501ME, M503ME, M500KAC Y, M512ME s externim
napajecim zdrojem, sirény s externim napdajecim zdrojem
(DBS24AEW, EMA24ELR),
vicenasobny modul IM-10
vicenasobny modul CR-6 2
Sirény DBSALW, EMAALR s napéjenim ze smy¢ky 4
Standardni hlasi¢e v releové patici B524RE ” 6
IST200 32

Upozorn éni: Moduly s oddélovacem se zapocitavaji na obé strany oddélovace.

3.3.2 Pozndmky k B5241EFT

Pocet prvkd které mohou byt nainstalovany mezi dvé patice B524IEFT je omezen. Razné prvky
(hlasi¢e / moduly) maji rizné zatizeni (viz. nasledujici tabulka). Celkové zatizeni nesmi prekrocit

hodnotu 20.

Hlasi € / modul Zatizeni
Standardni hlasi¢ v patici B501: 1
1251E, ND2251EM, 5251EM, 7251, 2251TEM
Linearni koufovy hlasi¢ 6200 20
Tlagitkové hlasice 1
Standardni hlasi¢e 1
M210E, M220E, M221E, M201E, M500ME ¥, M500CHE,
M501ME, M503ME, M500KAC », M512ME s externim
napajecim zdrojem, sirény s externim napajecim zdrojem
(DBS24AEW, EMA24ELR),
vicenasobny modul IM-10
vicenasobny modul CR-6 2
Sirény DBSALW, EMAALR s napéjenim ze smy¢ky 2,5
Standardni hlasi¢e v releové patici B524RE ” 4
IST200 20

Upozorn éni: Moduly s oddélovacem se zapogitavaji na obé strany oddélovace.
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Priklad: Mezi dvé patice B524IEFT mulze byt nainstalovano Sest hlasi¢u 2251E v patici B501, jeden
hlasi¢ 5551E v patici B524RE, dva hlasi¢e 1251E v paticich B501 a dvé sirény napajené ze smycky

Celkové zatizeni :6x1+1x4+2x1+2x25=17

Celkové zatizeni uvedenych prvkd je 17 (to je méné nez je maximalni hodnota), takze systém bude
pracovat spravné.

3.4 PoZadavky na kabelaz

Odpor linky detekéni smy¢€ky nesmi pfesahnout hodnotu 50Q na jeden vodi¢. To odpovida vzdalenosti
pfiblizné 1400m mezi tstfednou a poslednim hlasi¢em pii pouziti vodice s prafezem 0,5mm? (AWG20)

Kapacita celé smy¢ky nesmi byt vétSi nez 400nF.

Na stejny vodi¢ nesmi byt pfipojovany moduly riznych smycek. Stinény kabel se nesmi pouzivat.
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3.5 Pripojeni tla €itkovych hlasi

2.2 Pripojeni tla €itkovych hlasi €u

K protipozarnim ustfednam fady BC216 Ize pfipoijit tyto tladitkové hlasice:

Popis | Typ
Tlagitkovy hlasi¢ /€erveny/ADM/ISM | HFM/3/22/xx
Tlac¢itkovy hlasi¢ /modry/ADM/ISM HM/5/22/02/xx
Tlacgitkovy hlasi¢ /zluty/ ADM/ISM HM/1/22/05/xx

V kazdém tlagitkovém hlasici je zabudovan monitorovaci modul a dva oddélovaci moduly.
Poznamka: viz. str. 48, kapitola 3.3: ,Poziti oddélovacich modul(*“.

3.5.1 Programovani adres

Tla¢itkové hlasi¢e se programuji vlozenim pfifazené adresy pomoci tlagitek. Programovani probiha
néasledovné:
« Podrzte tlagitko stisknuté pfiblizné po dobu 2 sekund dokud se LED nerozsviti.
« Zadejte desitkovou Cast adresy kratkymi stisky tladitka — pocet stiskll odpovida zadavané
hodnoté (pfiklad: adresa 35 ... stisknéte tfikrat).
Chcete-li zadat €islo 0, musite stisknout tla¢itko desetkrat.
*  Pockejte zhruba 2 sekundy nez za¢ne LED blikat.
+ Zadejte jednotkovou ¢ast adresy kratkymi stisky tlacitka — pocet stiskGi odpovida zadavané
hodnoté (pfiklad: adresa 35 ... stisknéte pétkrat).

e Zkontrolujte adresu. Obé ¢islice jsou zobrazeny blikajici LED.
Naprogramovanou adresu lze kdykoliv zobrazit, staci kratce stisknout tlacitko, jak bylo popsano vyse.

Postup programovani je popsan na nasledujicim obrazku:

Pfiklad: programowani adresy 35

3 5 3 5
ED i g 111 i ‘Illli ili hlli
[ ]
2 sec.|max. 4 sec 2sec.| |max. 4 sec.

“ L L |
tlacitko

- EE 11

1
programovani Automatické zobrazeni naprogramovang adresy

Legenda:

yw stisknout

Zobrazeni naprogramované adresy ; z ; « stisknout

Ei= '-ID F3 sti.sknout

e LED 3 x kratce
@ > chyba

=]
tlacitko l
==

LED switi
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3.5.2 Pripojeni hlasi ¢t

L+ L+

elektronické Fizeni e
elektronicke Fizeni

/] e DR

HFMY.... HFW....
HM!.. HMI...

5) OLYMPO
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3.6 Pripojeni inteligentnich automatickych hlasi ¢t

3.6.1 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotacnich pfepinacu na hlasici.

2 (/1)1 2 (27
N _.-.-.. A .\\,_\__..- B -f A
1 0-9 8 1 0-9 8

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotacniho prepinace adrese 01.

3.6.2 Patice B501
K protipozarnim Ustfednam fady BC216 Ize pres patici B501 pfipojit tyto hlasice:

Popis Typ

lonizacéni koufovy hlasi¢ 1251E
Opticky koufovy hlasi¢ ND2251EM
Opticko teplotni hlasi¢ 2251TEM
Opticky koufovy hlasi¢ pro vybuSna 2251EIS
prostredi

Teplotni hlasi¢ tfidy A1R 5251EM
Laserovy hlasi¢ 7251

3.2.6.1 Pripojeni hlasicu
VSechny automatické hlasi¢e jsou k detekéni zéné pfipojeny paralelné. Poplachové rezistory nebo
zakoncovaci rezistory nejsou potfeba.

. J

ORERE il 2l 1]

L+
| -

nd
[]
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3.6.2.2 PFipojeni hlasi¢l se vzdalenym indikatorem PA58-1

L+
1 12] 3 ‘%ff HRERE

L-
| |

Y S

PASE-1 PASE-1
Yrdaleny indikator Yrdaleny indikator
pro jeden hlasic pro wice hlasiti

3.6.2.3 Pripojeni hlasi¢d s oddélovacim modulem ISM1-2

L+
- % ISM1-2 % J % ISM1-2 E

Fad

AgEga agEgs
7

Poznamka : viz. str. 48, kapitola 3.3: ,Pouziti oddélovacich moduld*.

[=]
=K

il
[]

3.6.3 Patice B524IEFT/B524IEFT-1 s integrovanym odd  élovacim modulem

Oddélovaci modul je soucasti kazdé patice. V pfipadé zkratu dvouvodic¢ové linky modul pfed a za
zkratem rozpoji obvod. Diky tomu vSechny hlasice z(stavaji v provozu.

Poznamka : viz. str. 48, kapitola 3.3: ,Pouziti oddélovacich moduld*“
3.6.3.1 Pripojeni hlasicu

L+
L-

‘ ‘ ‘) |
KENEINE 6 HEEINEE HENEINE 6

' | — ] | —
N | 7/ N\ [ 7/ N\ | 7/ +®-

FASE-1
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3.6.3.2 Pripojeni hlasi¢l se vzdalenym indikatorem PA58-1

L+
|-

OpagERa

- -

@ )
PASE-1 PASS-1
Yzdaleny indikator Wzdaleny indikator

pro jeden hlasic pro vice hlasiéd

3.6.4 Patice B524FTXE
K protipozarnim Ustfednam fady BC216 Ize pFes patici B524FTEX pfipojit tyto automatické hlasice:

Popis | Typ
Filtrex | FTX-P1
L+
L- Mapajeci zdrgj
=] 244
- ]

koufovy hlasic
Filtresx

Hlasi¢ Filtrex vyzaduje oddélené napajeni. MUze byt pfipojen na Ustfednu nebo na externi napajeci
zdroj.

V pfipadé napdjeni z externiho napajeciho zdroje musi byt dodrzeny vSechny nérodni normy a
vyhlasky tykajici se téchto zdroju.

Spotfeba:
Podminky Vstupni proud
Klidovy provozni stav 6mMA

Poplach (kazdych 30 sekund po | 60mA
dobu 5 sekund)
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3.6.5 Pripojeni vzduchotechnickych hlasi  ¢a

3.6.5.1 DH500
L+
L-
y au
LI LI
0 Tz + Tz
3 3 ®
L PALE-1
“Wzduchotechnicky hlasié wzduchatechnicky hlasié —
DHA00 DHE00 vzdaleny indikator

3.6.5.2 DH500AC/DC

L+
L-

TR ETE] ]12]3]1a]ls]le]I7]l8]

vzduchotechnicky hlasié vzduchotechnicky hlasic
DHA00AC/DC DHAODAC/DC

3.6.6 P¥ipojeni linearnich kou Fovych hlasi € 6200
Spotfeba linearnich koufovych hlasic¢li 6200 je desetkrat vétSi nez spotfeba automatickych hlasicl
(napfiklad koufovych hlasi¢u). Pfi pouziti linearnich koufovych hlasi¢l je maximalni pocet hlasicua,
které Ize pfipojit na smy¢ku, omezen na 10.
Priklad: 3 linearni koufové hlasice pfipojené na smycku:

99 moznych zafizeni minus 3 x 10 = 69,

na smycku Ize pfipojit maximalné 69 automatickych hlasicu.

Pfesné informace o pfipojovani, nastaveni adresy a zprovoznéni naleznete v navodu k hlasici.
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|+
L-
Linearni hlasic Linearni hlasic
6200 B200
IN+ IN+
IN- IN-
— OUT+ —] OUT+
ouT- ouT-
EI stinéni EI stinéni
E wzdaleny indikator E vzdaleny indikator
—1 IND- —] IND-
NC kancovy blak B2 NC kancovy blok B2
koncovy hlok B4 koncovy blok B4
(2 ] ' [ 2 ]
+ @ - + @ -
PASE-1 PASE-1

Poznadmka: Informaci o maximalnim mozném poctu pfipojitelnych linearnich koufovych hlasi¢t 6200
naleznete na strané 48 v kapitole 3.3: ,Pouziti oddélovacich moduld*“.
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3.7 HIlasi €e pro vybusna prost redi
UPOZORNENI: Pfed pouzitim hlasiée 2251EIS kontaktujte spoleénost LABOR STRAUSS!

3.7.1 Zakladni informace

HIasi¢ 2251EIS (opticky koufovy hlasic) byl specialné navrZzen pro pouZiti ve vybuSnych prostfedich.
HI&si¢ je spojen s modulem IST200 a bezpecénostni bariérou Y72221.

Modul IST200 slouZi jako rozhrani protokolu. Modul se pfipojuje na smy¢ku. Na vystupni stranu Ize
pfipojit k lince az 15 hlasi¢t 2251EIS.

Kazdy hlasi¢ 2251EIS obsazuje jednu adresu.

3.7.2 Poznamky

* K bezpecnostni bariéfe a k modulu IST200 Ize pfipojit maximéalné 15 hlasict 2251EIS.
e Parametry linky mezi modulem IST200 a poslednim hlasiéem nesmi prekrocit nasledujici

hodnoty:
Odpor linky: max. 20Q na vodi¢
Kapacita linky max 80nF

+ Ustfedna nerozeznéa dva nebo vice hlasi¢d se stejnou adresou.
+ Software nainstalovany v rozhrani smycky LIF64-1 musi mit verzi V1.01 nebo vySsi.
« Hlasi¢ musi byt naprogramovan jako ,Opticky hlasic¢".

3.7.3 Oddélova ¢

Modul IST-200 mé& na vystupni strané zabudovan oddélovaci modul. Zkrat na vétvi se zapojenym
hlasic¢em 2251EIS proto nemé na ADM smycku vliv.

Poznamka : Informaci o maximalnim mozZném poctu pfipojitelnych linearnich koufovych hlasiéa 6200
naleznete na strané 48 v kapitole 3.3: ,Pouziti oddélovacich moduld*.

5) OLYMPO

controls

58



Honeywell

3.7.4 Pripojeni

L+
L-
Y
2
smycka

Protokolové rozhrani
|ST200

wistup

1617 ][B][5]
|

—
[E]@

PR
bezpecnostni bariéra Z]

YI22M J J -t
ORERE agega ORERa
2251EIS 2251EI1S 2251EIS

L/ O NAL L N L/

newihusng prostiedi wibugng prostiad max 18ks Z2H1EIS

5) OLYMPO

controls

59



Honeywell

3.8 P¥ipojeni konven €nich hlasi ¢4 s modulem rozhrani smy €éky

Pomoci modulu rozhrani smy¢ky (konvenéni modul zény) M512ME Ize k Ustfednam fady BC216

pfipojit nasledujici hlasice:

Popis Typ

lonizacéni koufovy hlasi¢ 1151E

loniza¢ni koufovy hlasi¢ pro vybuSna prostredi 1151EIS

Opticky koufovy hlasi¢ 2151E

Teplotni max hlasi¢ 4451E

Teplotni hlasi¢ tfidy A1IR 5451E

Opticky kourovy hlasi¢ 2351E

Opticko teplotni hlasi¢ 2351TEM

Teplotni max hlasic¢ 4351E

Teplotni hlasi¢ tfidy A1R 5351E

Opticky koufovy hlasi¢ EC01003

Opticko teplotni hlasi¢ EC01002

Teplotni max hlasi¢ ECO1005T
Teplotni hlasi¢ tfidy A1R ECO1005
Plamenny hlasi¢ NFD-68.P

Linearni teplotni detekéni systém ADW511

Linearni teplotni detekéni systém LHD4

KouFovy nasavaci systém Titanus PRO SENS Titanus PRO SENS
Koufovy nasavaci systém Titanus PRO SENS 2 | Titanus PRO SENS 2
Koufovy nasavaci systém Titanus 3000 Titanus 3000
Kourfovy nasavaci systém Titanus Super Sens Titanus Super Sens
Plamenny hlasi¢ UVv-03

Plamenny hlasic¢ IR-10

Linearni koufovy hlasic Firereay 2000
Teplotni hlasi¢ SWM-1KL

Odpor vodi¢e konvenéni detekéni smy¢ky nesmi byt vétSi nez 50Q. Tato hodnota odpovida vodiéi o
prifezu 0,5mm? (AWG20) o délce 1400m (vzdalenost posledniho hlasiée os Ustfedny).

Konvenéni detekéni z6nu ve stavu poplachu Ize resetovat odpojenim zény na dobu alespon 10

sekund.
Maximalni proud hlasice je 2,5mA.

3.8.1 Nastaveni adresy

Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotacnich prepinaci na modulu rozhrani smycky.
Pokud je k modulu pfipojen vice nez jeden hlasi¢, pak bude v pfipadé poplachu zobrazeno na

Ustfedné stejné Cislo prvku.
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3456 345

2 ()7 2 J/'B?
{0 | ( } I

9 0°9

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotaéniho prepinace adrese 01.

3.8.2 Napéjeci zdroj
Modul M512ME vyZaduje oddélené napajeni. Mdze byt pfipojen na Ustfednu nebo na externi napgjeci
zdroj.

Pokud je modul napajen z externiho napajeciho zdroje je maximalni proudovy odbér modulu v pfipadé
zkratu 60mA. Pokud zdroj neni schopen tento proud dodat, Ize tento proud omezit na 20mA a to
vylomenim dvou patek modulu. Umisténi patek je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Pokud je modul napajen z Gstfedny, musi byt proudovy odbér omezen na 20mA. Omezeni se provede
vylomenim dvou patek modulu.

3.8.3 Pripojeni hlasi €t fady 100/400/300/EC0O1000

K modulu M512ME Ize pfes odpovidajici patici pfipojit maximalné 20 hlasic¢l fady 100 nebo 400 (viz.
e strana 12, kapitola 2.3.1: ,Automatické hlasi¢e fady 100/System Sensor*,
» strana 15, kapitola 2.3.2: ,Automatické hlasi¢e fady 300/System Sensor“ a
« strana 19, kapitola 2.3.3: ,Automatické hlasi¢e fady ECO1000/System Sensor").

V poslednim hlasi¢i musi byt umistén zakoncovaci rezistor R,, = 3,9kQ/0,35W.
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3.8.3.1 Pripojeni hlasi¢u fady 100/400 s externim napajecim zdrojem
V pfipadé napéjeni z externiho napéjeciho zdroje musi byt dodrzeny vSechny narodni normy a
vyhlasky tykajici se téchto zdroju.

L+
—
)
Mapajeci zdroj
bodul MS12ME [4] [+ ] 24
[3] -]
[715][2][8]
Rab
3.9k
mmmau mmmag— mmmaLs
1K 1k 1k
N L/ N/

fada 100/400 posledni hlasit
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3.8.3.2 PFipojeni hlasi¢l fady 100/400 s napajenim z Gstfedny
Pokud je modul napajen z ustfedny, musi byt proudovy odbér omezen na 20mA. Omezeni se provede
vylomenim dvou patek modulu (umisténi patek je zndzornéno na obrazku na strané 61v kapitole 3.8.2

.Napajeci zdroj").

BC216-x L

+ExT1[3 |22
GND[4 ]
i
12
NTBZ216=1 |_||_|
Modul 512ME  [4]
S =]
[71[e][a][8]
Rab
3 9k

mmwgm_ mmmdg ______ mmmers
1k 1k '1k'—£|5—‘
7 17 1177

Fada 100/400 posledni hlasié
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3.8.3.3 Pripojeni hlasi¢l fady 300 s napajenim z Ustfedny

BC216-x N

BC216-x

3.8.3.4 Pripojeni hlasi¢e fady ECO1000 s napajenim z Ustfedny

TEXT E +24V

GND [4 |-

P

12

NTB216-1 2]
Modul ME12ZME 4]
(3]

+exT1[3 |2
GND [4 |-
Fal Vs
112
NTB216-1 |—||—|
Modul M512ME E
_______________________ ; E
[6][7][o][5]
Rab
3.9k
TERIE TRIRIET TRIETEE
1k 1K 1k
Fada 300 posledni hlasic

ElAElE
Rab
3,9k

m@mga MRIETETE MEETRE

1K 1K 1K

N L/ N L

Fada ECO1000

posledni hlasié
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3.8.4 Pripojeni plamennych hlasi ¢éa NFD-68-P

K modulu M512ME Ize pfipojit maximalné 5 hlasi¢i NFD-68-P. V kazdém hlasi¢i musi byt instalovan
poplachovy rezistor (1kQ/0,35W) V poslednim hlasi¢i musi byt umistén zakoncovaci rezistor Ry, =
3,9kQ/0,35W.

)

12|

L+
L-

Modul M512ME [4] [+ ] Napajeci zdroj
3] = 24

[71E1[s1[e]

R R Rab
uﬂ( uﬂ( 39k$
SRR ] [EE | [E e

NFD-68-P NFD-68-P NFD-68-P

N/ N L N L/

posledni hlasi¢
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3.8.5 Lineérni teplotni detek €ni systém ADW511

L+

L-

)

Plodul ME12ME

7]6]lo]e]

Rab
3,9k

!

Mapajeci zdroj
A= 244/
El——T1-
TRAMNSSAFE
ADWETT
AT —
S H napajeni
Elg
a
E externi
6 ] reset
111
E—/L Poplach
—L 110
R 1k Ej
[15] Forucha
o
s
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3.8.6 Lineéarni teplotni detek €ni systém LHD4

L+

[12]
ool k51 2hE [4] [+ Mapdjeci zdroj
El =] 24
R 10k
[FEl=]E] _—
pmmmme
(B stever-
U logik
1
1
1
1
1
1
|
MCZ1000-1
T— @
= = -PASE. 1
| -
:l GHD
- _ wzoaleni indik &tor
napajen
E ar
II WS
E It
1 E | IE Il
Rk %3 Poplach
21 . .
! Snimaci
— I kakel
L—3+—1i4 Parucha
Rab  I75 s
3,59k %

wiechny kartakty jzou bernapétové
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3.8.7 Koufovy naséavaci systém Titanus PRO SENS

Honeywell
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3.8.8 Kou Fovy naséavaci systém Titanus PRO SENS 2
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3.8.9 Hlasi € MB2-C11
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3.8.12 Plamenny hlasi ¢ UV-03

3.8.12.1 Poznamky
e Maximalné 3 hlasi¢e na jeden modul rozhrani smycky
« Nutno pouzit stinény kabel
« Stinéni je na strané Ustfedny pfipojeno k zemnici svorce
* Kryt hlasi¢e je uzemnén

3.8.12.2 Nastaveni
Popis nastaveni DIP prepinaéu naleznete na strané 38 v kapitole 2.5.9: ,Plamenny hlasi¢ UV-03“.

3.8.12.3 P¥ipojeni hlasich
L+
L-

2]
Modul MS12ME % % Napéﬁﬂzdrﬂj Plamenny hlasié kryt hlasice
.03 J& uzermnén
[71[6][s][] [1] 2] [3] [4] L
Pty
1 ]
2
J_ stinéni je uzemnéna
- AN
LA
Plamenny hlasic
w03
oiaNaioi pel
N ( -
T
]
Flarmenny hlasié posledni hlasis
03
[1] [2] ] [4]
f ( =

Rab
3,9k
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3.8.13 Plamenny hlasi ¢ IR-10

3.8.13.1 Poznamky
e Maximalné 3 hlasi¢e na jeden modul rozhrani smycky
« Nutno pouzit stinény kabel
« Stinéni je na strané Ustfedny pfipojeno k zemnici svorce
* Kryt hlasi¢e je uzemnén

3.8.13.2 Nastaveni
Popis nastaveni DIP prepinacu naleznete na strané 40 v kapitole 2.5.10: ,Plamenny hlasi¢ IR-10.

3.8.13.3 P¥ipojeni hlasich
L+

L-

[1][2]
Modul M512ME (4] [+ ] Mapajeci zdroj Plamenny hidsic
(3] [~ | 24 IR-10 kryt hlasice
e uzemnén
AEEE [ [l 1
=
] ]
R
J_ stinéni je uzemnéno
= T
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Flamenny hlasid
IR-10
[z 1
1N -
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LA
Plamenny hlasié posledni hlasig
[R-10
N F .
( ( -

Rab
3.9k

5) OLYMPO

controls

74



Honeywell

3.8.14 Lineérni kou fovy hlasi € Fireray 2000

L+
L-

[i2]
Modul ME1ZME  [4] =] Mapajeci zdroj
=] ] 24
[7][e][s ][]
Fireray 2000 I+ -I
il L. o
_\£| GND MNapajeni Wysilad
-
PAjimat
] - Reset extern I I
+WV RN I
Foplach R Ell)?
E
Parucha
3.8.15 Teplotni hlasi¢ SWM-1KL
K modulu rozhrani smycky Ize pfipojit maximalné 3 hlasice.
L+
]
L1]12]
1] ] Mapajeci zdroj
Modul M512ME 248
(3] -]
[716][s][e]
Rab
| | 3,9k
R [1][2][3]l4][5]le] [2][2][a][5]le] [IB]E]E]
Tk SWM-1TKL SWM-1KL SWM-TKL
N /S Nl [ // N L //

+
@’B posledni hlasis
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3.8.15.1 PFipojeni verze pro 150C

Teplotni hldsi¢ SWM-1KL/150 obsahuje jen teplotni kontakt. Poplachovy rezistor a vzdaleny indikéator
se pfipojuji zvlast.

L+
L-
)
11]]2
Mapajeci zdraj
Madul ME12ME 1 [+ 24Y
(5] [~ ]
[71[6][2][8]
[Rm— T ______ —_—
R R R Rab
1k 1K 1k 3,9k
R e DNE e
Tk SWM-1KL/150 SWIM-1KL/150 SWM-1KL/150
Nl L7/ Nt 1 /S
+ -
@ posledni hlasic
PAS8-1

3.8.16 Pripojeni hlasi €0 v prost fedich s nebezpe ¢im vybuchu

Za ucelem vytvoreni detekéniho obvodu pro vybusna prostredi Ize k modulu rozhrani smycky pfipojit
nasledujici zafizeni:

Popis | Typ
Bezpecénostni bariéra ES58-2
Opticky hlasi¢ SLR-E-IS
Plamenny hlasi¢ UV-04.EX

PFi pouziti bezpecnostni bariéry ES58-2 neni zemnéni potfeba diky elektrickému oddéleni mezi
systémem ve vybuSném prostfedi a systémem v nevybusSném prostfedi. Detekci poruchy uzemnéni je
nutno na Ustfedné deaktivovat. MoZné Uniky proud na zem budou okamzité detekovany na Ustfedné
jako porucha.

Bezpecnostni bariéra musi byt vzdy umisténa vné vybusného prostredi.

3.8.16.1 Opticky hlasi¢ SLR-E-IS
K modulu rozhrani smyc¢ky Ize pfipojit maximalné 20 hlasi¢i SLR-E-IS.

5) OLYMPO
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(2]

Mapajeci zdroj
(4] [+ ] 24
Maodul M512ME E B

[Flle][e]e]
1] 1]
i eH——tH—
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ER DR Rmﬁg QR
470E 470E 3,9k 470E
1 1
CHRIBAE]6] L ]EABIE] L2 ]EA]E]E]
SLR-E-IS SLR-E-IS SLR-E-IS
|| |
+ @ - + @ - Posledni hlasic
PA58-1 PASE-1
“zdaleny indikator Wzdaleny indikator
pro jeden hlasic pro vice hlasicl
Prostiedi bez Prostfedi s nebezpe&im
nebezpetivybuchu | vybuchu
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3.8.16.2 Plamenny hlasi¢ UV-04.EX

Maximalné 3 hlasi¢e na jeden modul rozhrani smyc¢ky
Nutno pouzit stinény kabel

Stinéni je na strané Ustfedny pfipojeno k zemnici svorce
Kryt hlasi¢e je uzemnén

Honeywell

Zakoncovaci rezistor zabudovany v poslednim hlasiéi lze v pfipadé potfeby zaménit za

rezistor R = 3,9kQ.

Nastaveni
Popis nastaveni DIP pfepinacl naleznete na strané 26 v kapitole 2.4.3: ,Plamenny hlasi¢ UV-04.EX".

Plamenny hlasi¢
LIv-04.Ex

(1] ][] ][s]

1]2]
Mapajeci zdroj
1
Modul M512ME % El 24y
[7][6][9][8]
—) 11] [1]
E_ Ui =
L ES58-2

stinéni je uzemnéno

Prostiedi hez

nebezpeéi vibuchu

78

kryt hlasice
jB uzemnén
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Plamenny hlasié
w04 Ex

TEEMEH

Plarmenny hlasié
IN-04 EX

CRIEIE]E]]

! L]

Prostfedi s nebezpedim

| e

Posledni hlasic
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3.9 Pripojeni kontakt G k adresnimu koppleru
Pomoci adresniho koppleru Ize k Ustfednam fady BC216 pfipojit kontakty riznych zafizeni (sprinklery,
dohlizeci kontakty atd.).

3.9.1 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotacnich pfepinacu na hlasici.

4 4
45, 45,

..!f_. . L o
y | 7
]

T9-98 Tg9°

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotaéniho prepinace adrese 01.

3.9.2 Pr¥ipojeni adresniho koppleru M503ME

Pocet kontaktd, které Ize pfipojit k adresnimu koppleru M503ME neni omezen. poplachovy rezistor R
= 22kQ/0,35W musi byt instalovan v kazdém hlasi¢i.. Do posledniho hlasiée musi byt viozen
zakondovaci rezistor R,, = 56kQ/0,35W.

L+
|-

bl |S'ul".-'

Rab

!
R
MSOSME 22 |j 22k H 56k

SW vio
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3.9.3 Monitorovaci moduly M210E/M220E

Modul M210E m4 jeden monitorovany vstup.

Modul M220E ma dva monitorované vstupy. Adresa vstupu 1 se nastavuje pomoci rotaénich
prepinacu, adresa vstupu 2 je stanovena jako nasledujici hodnota za adresou vstupu 1. Na Ustfedné
je nutno naprogramovat kazdy vstup zvlast.

Oba moduly obsahuji oddélovac.

3.9.3.1 Nastaveni adresy modull fady 200

Desitky (x107

K Jednatky (x1)

Adresu Ize nastavit Sroubovakem z ¢elni strany (pro pfipad, Ze nékolik modultd M2xxE je v fadé) nebo
z boku.
3.9.3.2 PFipojeni monitorovacich moduld M21E/M22E

L+
L-

g ey

JE!B
|5

M220E

Watup 1 Wetup 1 Wstup 2

[6] [7] [8] [s] [id [11] [i] 5] [7] [8] [s] [id 1] [13

R 22K R 22k R 22k
Rab Rab Hab
56k 56k 5Bk

Zobrazeny zpusob pfipojeni vstupt modulti M2xxE plati pro fi@di Monitorovaci modul a Monitorovaci
modul / M2xx / VdS.
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3.9.4 Monitorovaci modul IM10

Modul IM-10 m& deset monitorovanych vstupl. Adresa vstupu jedna se nastavuje pomoci rotacnich
pfepinacu. Adresy zbyvajicich vstupll se od této adresy odvozuji. Na Ustfedné je nutno naprogramovat
kazdy vstup zvlast.

3.9.4.1 Nastaveni
Aktudlni pocet vstupll (a adres) a provozni rezim Ize nastavit pomoci propojky 1.

Propojka Popis
spojeno rozpojeno
A/B SLCT rezim B zakazano!
CL nepouzito
DISABLE 1 pouzity pouze vstupy 0-7 vSechny vstupy (10) pouzity
DISABLE 2 pouzity pouze vstupy 0-5
Poznamky:

e Propojka A/B SLCT musi byt vZzdy spojena!l
e Spojena mlZe byt bud propojka DISABLE 1 nebo DISABLE2. Tyto propojky nemohou byt
spojeny zaroven.

3.9.4.2 Pfipojeni monitorovaciho modulu IM-10

L+
|-
e
IM=10
+0 +1 +2 +3 +4 +5 +5 +7 +3 +9
A L L TR I ] LB I ][]
—_I# —__t»
22 R 22K
Rab Rab
5Bk 56k
Wetup O o Watup 9
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3.10 P¥ipojeni Fidicich modul G s monitorovanym vystupem

Externi monitorovana zafizeni (napfiklad optickd a akustickd signaliza¢ni zafizeni) mohou byt
aktivovana pomoci modulu M201E s monitorovanym vystupem.

Upozorn éni: VySe zminén& zafizeni nelze napdjet z detekéniho obvodu. Proto je nutno pouzit
odpovidajici pfidavny zdro;.

3.10.1 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotaénich pfepinacd na hlasici.

200/ )7 2 M' 7
998 Tgo®

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotaéniho prepinace adrese 01.

3.10.2 Pfipojeni sirén

L+
L-
FPoloha pfepinace
A=
ARARE 5=0
L
IS c .
j Mapajeci zdraj
] 24w
M201E -]
standardni dohliZeny reZim
6] [7] [e] [o] [1d [r1] [id
L] |
L o Seda
BY252 BY252

maximalni zatéz . L
rezistivni 1 SAS0Y zakonfovaci rezistor 47kOhm
' |::| pouZijte pouze originalni
[ doddvany rezistor

Seda
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3.10.3 Pfipojeni sirén a elektromagnetickych ventil & dle pozadavk G VdS

Faloha pfepinace
A=
/B =0
[+ ] MNapéjeci zdroj

WZO01E (-] 24

_ _ seda
maximalni zaté BY252 BY252 _
rezistivhi 1 54304 zakoncovaci rezistor 47 Ohm
pouZijte pouze originalni
|::| doddvany rezistor

Cemens

Pouziti zakon&ovaciho rezistoru 47Q (Ize jej rozpoznat pomoci Sedého a ¢erveného vodice) vyplyva
z pozadavkl VdS 2489.

Maximalni sériova rezistance vodiCl je 100Q, takZze maximalni proudova zatéz je omezena dovolenym
Ubytkem napétim podél vodic¢e, minimalnim napajecim napétim a minimalnimi pozadavky na napéti na
zatézi.

Pfiklad: Minimalni napéajeci napéti = 21V, minimalni napéti zatéze = 18V, maximalni sériova
rezistance vedeni = 10, tzn. maximalni proud je 300mA [(21V — 18V)/10Q].

5) OLYMPO
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3.10.4 Pfipojeni dve Fnich kontakt @
Maximalni spotfeba pfipojenych zafizeni je omezena pouze moznostmi pfidavného napéjeciho zdroje
a parametry fidiciho relé ,A".

L+
L-

Paloha pfepinace

M201E

standardni dohliZeny refim

A=
B=0

Honeywell

MNapajeci zdroj
= 24

maximalni zatéz
rezistivni 1 54530

5] [7] [] 2] fid [ [id
L] |

L TN4004

A
24V

Zeda
Zakon&ovac reziztar 47kOkm
[ poufite pouze originalni

dodévany reziztor

Seda
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vs

3.11 P¥ipojeni Fidicich modul G s releovymi vystupy

3.11.1 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotacnich pfepinacu na hlasici.

3.11.2 Ridici moduly M201E, M201E-240, M201E-240-DIN
VSechny moduly obsahuji oddélovac.

3.11.2.1 PFipojeni moduld M201E, M201E-240, M201E-240-DIN

Poloha pfepinace

A=0
B=1
L+

L- /

t201E | M201E-240 | | M201E-240-DIN |
nedohliZeny releoy wistup
. ~,
6] [7] (8] [o] [1id [ 13 [71 [6] [2] g [11] [ [7] [e] [9] fhd fi1] fi
Maximalni zatéz: maximalni zatéz: maximalni zatéz:
rezistivni 1,5/30% SASDC f EALZINVAC BASLODVDC S SAZ30VAL
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3.11.3 Ridici modul CR-6

Modul CR-6 mé 6 releovych vystupl (pfepinacich kontakt(), které mohou spinat nizké napéti. Kazdy
vystup reprezentuje samostatnou adresu. Neni potfeba vyuzit vSechny vystupy. Adresa vystupu 1 se
nastavuje na rotacnich prepinacich, adresy zbyvajicich vystupd se od této adresy odvozuji. Na
Ustfedné je pak nutno naprogramovat kazdy vystup zvlast jako Fidici modul bez dohledu.

3.11.3.1 Nastaveni
Aktudlni pocet vystupu (a adres) Ize nastavit pomoci propojky J1:

Nastaveni propojky Popis

NONE Pouzity vystupy 0 - 5
ONE Pouzity vystupy 0 — 4
TWO Pouzity vystupy 0 — 3
THREE Pouzity vystupy O - 2

Modul neobsahuje zabudovany oddélovac.

3.11.3.2 P¥ipojeni Fidiciho modulu CR-6

L+
| -
-1+ -
CR&G
+0 +1 +2 +3 +4 +5
T0O T1 T2 T3 T4 T5
CI*J\E\cc%ﬂwcc%ﬁ\mscéﬁ\mcc%ﬂmcc%ma
WYSUD [ emeemceme e e e e e e ee e e e e ———— Wistup 5

maximalni zatéz:
tezistivhi: 3AL0WDC
indulktivhi 1AE0VDC
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3.12 P¥ipojeni kombinovanych modul

Modul M221E ma dva monitorované vstupy a jeden vystup (releovy pfepinaci kontakt). Adresa vstupu
1 se nastavuje rotacnimi pfepinaci. Adresy zbyvajicich vstupud se od této adresy odvozuji. Na Ustfedné
je nutno naprogramovat kazdy vstup zvlast, tedy jako dva monitorovaci a jeden fidici modul bez
dohledu.

3.12.1 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotaénich pfepinacd na hlasici.

4 5 45 6
20([]) 7 207

T9-98 Tg9°

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotaéniho prepinace adrese 01.

3.12:2 Pfipojeni kombinovaného modulu M221E

L+
L-

Watup 1 Wstup 2

6] [7] [8] [a] [id [i1] [i

Maximalni zatiZeni
28030%DC
_|F{:22|E 054525 AC

Rab
a6k

Zobrazeny zpusob pfipojeni vstupti modulti M2xxE plati pro fi@di Monitorovaci modul a Monitorovaci
modul / M2xx / VdS.
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3.13 Sirény smy €ky

Nastaveni parametr( (hlasitost, frekvence a ton) je popsano v dokumentaci k siréné.
Siréna podporuje pouze tén A.

3.13.1 Poznamky
« Sirénu (DBS24AEW, DBSALW, EMA24ELR, EMAALR), Ize pfipojit pouze k rozhrani smyc¢ky
LIF64-1 ve verzi V3 nebo vyssi.
e Odpor linky nesmi byt vétSi nez 15Q na vodi¢. Maximalni délky smy¢ek pro rGzné rozméry
vodic¢l jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

Priifez vodiée [mm?] | maximalni délka smy¢ky [m] Poznamky

0,5 420 Standardni pozarni detekéni kabel
0,75 630

15 1260

25 2100

* Maximalni pocet externé napéajenych sirén (DBS24AEW, EMA24ELR):
Ke smycce Ize pfipojit maximalné 40 externé napéajenych sirén.

e Maximalni pocet sirén napajenych ze smycky (DBSALW, EMAALR):
Maximalni pocet sirén napajenych ze smycky na jedné smycéce zavisi na prednastavené
hlasitosti, vzhledem ktomu, Ze spotfeba sirény je dana pravé nastavenou hlasitosti.
Maximalni pocty sirén jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

EMAALR DBSALW
hlasitost pocet pocet
nizka 40 25
stfedni 20 10
vysoka 7 7

+ Maximalni pocet sirén mezi dvéma oddélovadi je uveden v tabulce na strané 48 v kapitole 3.3
»Pouziti oddélovacich moduld*“.

3.13.2 Nastaveni adresy
Adresa (01-99) se nastavuje v BCD formatu pomoci rotacnich pfepinacu na hlasici.

7 2

4
), ®6

g8

Na tomto obrazku odpovida nastaveni rotaéniho prepinace adrese 01.
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3.13.3 Pfipojeni extern & napajenych sirén

L+

Honeywell

|-

LoILelLrllg]

i

siréna smycky
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E G ke
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siréna smycky

EEEE

DBS24AEW DES24AEW
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Mapajeci zdraj
+] 20
- |
3.13.4 Pripojeni sirén napajenych ze smy ¢ky
L+
L-
LEILEl L] LE] LE]LEl L] LE]

i

siréna smychky

DESALW
EMAALR

i

siréna smycky

DESALW
EMAALR
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3.14 Priklady zapojeni detek €énich obvod U
Na nasledujicich obrazcich je uveden pfiklad typickych instalaénich schémat. Znovu upozorfiujeme,
Ze pfi realizaci protipozarniho systému musi byt dodrzeny vSechny pfisluSné normy a vyhlasky.

3.14.1 Smy¢ka s maximalnim po €tem 144 detek énich zén

Pomoci oddélovacich moduld ISM1-2, vioZzenych do smycky vné Ustfedny mezi dvé detekéni zény, Ize
zabranit zaruSeni dané detekéni zény jinou detekéni zénou, na které doslo ke zkratu.

BC216-x

zona 1- 144

II L+
[2] =

LIFB4=-1

3.14.2 Kombinace v étvi a smy €ek

Pfiklad: Dvé vétve a smycka

Pomoci oddélovacich moduli ISM1-2, vlozenych do smy¢ky vné Ustfedny mezi dvé detekéni zony, Ize
zabranit zaruSeni dané detekeni zdny jinou detekéni zénou, na které doslo ke zkratu.

Vétve a smycky je mozno libovolné kombinovat.

BC216-x
iB N L+ Zona
Ej i ISM1=2 a1
IZ L+ zona2-7
Rl
2] UV I |
LIF&4-1 Lo
i
— ., (2]
o = ISM1=2 B
3
E—| il 7] L+ Zonad
] 7 sMi2 o o
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3.14.3 Vétve

BC216-x

LIFG4=1

Honeywell

[1]
ZH

=
[4]
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i 15012 Kl — e
7] =
zona 2
Il 15M 12 E -
7] -
L+ Zona3
1] 1512 El
7] E = B
L+ <Zonad
Il IS 1-2 E L
7] (4] -
Fona &
i 1SM1-2 5] E_
2] [4]
L+ Fona b
Il 1512 E L
2] (4] -
zona ¥
i 15012 5] Er
2] [4]
L+ Zonad
1] ISM1-2 El L
2] [4] -
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4 PFilohy

Honeywell

4.1 Systém propojeni ADM smy ¢€ky s paticemi s odd élova ¢i

230VAC

(5]

Smycka 1

Smycka 2

(5]
(5]
(5]

BC216-x L iannnnnd

43 i3l

11 12 13 21 2B 31 3E2E 401 412

15/2E 151

Wy swstlivky:

koufowy hlasié

koufowy hlasic s patici s oddélovacem

{preni hlasi€ zdny musi byt umnistén na oddélovaci patici, tor base,
kromé prniho hlasice smycky)

tlacitkovy hlasic

modul (napf. modul konvenéniho hlasie, monitorovaci maodul)

oddélovag na rozhrani smyéky LIFB4-1

tislo zony/preku (posledni hlasic
zany musi byt oznagen pismenem "E")

adresa hldsife (max. 99 automatickych hlasicd na smycku)

adresa modulu {max. 99 moduldftladitkovich hlasicl na smyéku)

typ kabelu {max. délka kabelu je uvedena
v kapitole "PoZadavky na kabeldz")
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4.2 Systém propojeni ADM smy ¢ky s odd élova €i

220WAC

Smycka 1

Smycka 2

BC216-x

=

(5]
(5]
(5]

11 12 13Em 24 22Em 31 H2E M
k= 5 Z
[1] Uy L i
T 62E  6/1 n
= k=

ME] Mo

121 122

m 101 102ER 101 2B
iy v Sl
M124E 1273
=
B
:1 giténa
Wy svetliviy:

koufowd hlasic

tlacitkovy hlasié

moadul (napf. modul konvenéniho hlasiée, monitorovaci modul)
oddélovac na rozhrani smycky LIFE4-1

oddélovaci modul

Eislo zdnyipreku (posledni hlasid
zany musi byt oznacen pismenem "E™

adresa hlasie (max. 99 automatickych hlasiéd na smyékuy)

adresa modulu (max. 99 modulditladitkowich hlasiéd na smyéku)

typ kabelu (max. délka kabelu je uvedena

¥ kapitale "PoZadavky na kabelaZ™
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4.3 Zkratky

V nasledujici tabulce jsou popsany pouzité zkratky barev vodicéu.
Zkratka Barva

bl modra

bn hnéda

ge Zluta

gn zelend

ar Seda

or oranzova

rt cervena
rtws ¢erveno-bila
sw cerna

vio fialova

ws bila

wsge bilo-zlutd
wsrt bilo-Cervena
Wsvio bilo-fialova
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