Honeywell

Bezdratovy venkovni detektor pohybu VX-402RW

e Vestavény bezdratovy vysila ¢
e 2 PIR snima¢€e s AND logikou

* Funkce posouzeni velikosti objektu

» Patentované dvoijité vodive stin  éni

e Odolnost v aéi bilému sv étlu

e Nizky proudovy odb ér: 40 pA v klidu

e 4 pozice sklonu spodni detek €ni roviny

» Autotest stavu a funk ¢énosti detektoru
» Napdjeci nap éti 3V: dv é 1,5V AAA baterie

Bezdratovy PIR detektor VX-402RW je ur €en pro zabezpe €éeni venkovnich i vnit #nich prostor. Obsahuje dva

vertikéln & oto €né pyroelementy, z nichz spodni je vySkov
€ty F kombinaci dvou v é&jifovych charakteristik a tim eliminovat faleSné popla
nebo pohybem vzdélenych p Ffedméth. V zadni ¢éasti detektoru pod optickou

é nastavitelny, €imz Ize docilit nastaveni jedné ze
chy zp asobené malymi zvi faty
€asti je umist én bezdratovy

vysila € a prostor pro dv & AAA baterie pro napdjeni detektoru i vysila  €e. Diky dvojitému vodivému stin  éni
pyroelementu je detektor odolny v G€i bilému sv étlu, nap . slune énimu svitu nebo automobilovym
svétlomet im. Stav a funk énost detektoru a vysila ¢€e je pravideln é kontrolovana autotestem a p FenaSena

kontrolnim p Ffenosem do systému.

Montéz snima €e

PFfi vybéru mista pro instalaci detektoru je nutno dodrzet
nésleduijici:

1. detektor musi byt montovan v kolmé poloze (tak aby horni
detekéni rovina byla rovnobézna s hlidanou plochou)

2. detektor musi byt umistén ve vySce 0,8 — 1,2 m

3. nejlepsi detekce pohybu detektorem je pfi kFizeni detek&nich
z6n

4. v zorném poli detektoru nesmi byt jiné pohybujici se objekty
(kefe, stromy, atd.), vyhnéte se i pfimému plsobeni silnych zdroju
svétla (odrazené slunce)

Opticka €ast detektoru

Opticka ¢ast detektoru obsahuje dva snimace PIR s AND logikou.
Ty detekuji pohyb v prostoru ve dvou rovinach, pfi¢emz zorny thel
spodniho snimace je nastavitelny v Sirokém rozsahu. Poplachovy
signal vznikne pouze v pfipadé, Ze dojde k protnuti obou
detekénich rovin sou¢asné. Presunutim posuvné packy do jedné
ze CtyF pozic Ize nastavit sklon spodni detekéni roviny podle nize
uvedeného obrazku.
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Hodnoty z obrazku jsou vyjadreny také v nasledujici tabulce:

pozice maximalni dosah spodni detekéni roviny
stfedni hodnota viz. upozornéni:
A 12m 10,0 az 15,0 m
B 8m 6,0az 10,0 m
C 5m 4,0az 55m
D 2m 1,5 aZ 2,5m

Upozorn éni: maximalni dosah spodni detekéni roviny zavisi na
okolnich teplotnich podminkach a muze kolisat v tomto rozsahu.
Tuto skute€nost je nutno respektovat pfi nastaveni rozsahu
stfezené zoény.

Zorné pole detektoru je 90° Lze jej natdcet po kroku 15° a to
natocenim plastového dilu detektoru. Jednotlivé kroky jsou
vymezeny. Coéka detektoru je konstruovéana pro cely rozsah 180°
- neni tedy nutno s ni manipulovat.

S detektorem jsou dodany samolepici maskovaci prouzky, které
lze pouzit pro omezeni zorného pole (vymaskovani
problematickych mist). Prouzky se lepi na €oc¢ku z vnitfni strany na
patficny segment.

Citlivost detektoru se nastavuje ve tfech stupnich prepina¢em pod
hornim snima¢em — zna€eno pismeny:

L low — nizka citlivost pro Spatné podminky
M middle — stfedni citlivost
H high — vysoka citlivost detekce

DalSi parametry detektoru Ize nastavit pomoci pfepinace:

LED zapnuta | . g— o LED vypnuta
120s | pem 2 5s ... Setfici rezim
4X | wm 2x ¢&ita¢ pulzd

Zapnuti LED slouzi pro otestovani funkce detektoru — pokryti
prostoru. Detektor vysil4 informace na Ustfednu vzdy. V bézném
provozu je vhodné LED vypnout z divodu Uspory energie baterii.
V Setficim rezimu se detektor chova tak, Ze po aktivaci a
odvysilani informace na Ustfednu, je detektor po zvolenou dobu
vuéi pohybu v zorném poli neteény.

Nastavenim citate se nastavuje filtr impulsd od detektoru.
Detektor pak musi registrovat volitelné 2 nebo 4 vzruchy z
prostfedi (samoziejmé soucasné z obou detektor(l) aby doSlo k
odeslani informace na Ustrednu.

Technické parametry

napajeni

prumérna Zivotnost baterii
pracovni kmitocet

vi. Vykon

dosah

detekéni charakteristika
montazni vyska detektoru
rychlost pohybu objektu
Casovac pro Setreni baterii
indikace LED

tfida prostredi

stuperi zabezpeceni
rozsah pracovnich teplot
kryti detektoru

vihkost prostredi
rozméry

podminky provozovani
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2x alkalicka baterie AAA 1,5V

cca 1 rok

433,92 MHz

<10 mW

vzdalenost od Ustfedny az 100 m na
pfimou viditelnost

12 m/90°; 14 segment i
08-12m
0,3-1,5msP-1P
volitelné 5 s nebo 120 s
pouze pfi testu pokryti

IV dle CSN EN 50131-1
2 dle CSNEN 50131-1
-20C az +50C

IP54

max. 95% relativni

198 x 80 x 108 mm

CTU GL 30/R/2000
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Aktivni useky
detekéniho diagramu

Obsah dodéavky : vysila¢ VX-402RW, t/fmeny pro montaz na
sloupek, spojovaci material, 2x baterie typ AAA

Tento detektor je ve shod & se zakladnimi pozadavky a dalSimi

pFislusSnymi ustanovenimi

426/2000Sb.
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